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Som en integrerad del av vart luftférsvar ingar nu
system RB 68, m a o luftvirnsroboten Bloodhound
Mk 2. Diarmed har flygvapnet fatt ett nédvindigt
komplement fér bekdmpande av snabba maél, spe-
ciellt p& héga hojder ovanfér vart jaktflygs egent-
liga operationsomride. ”Vart mal det hégsta och
svéraste” anser man vid vara robotdivisioner. Och
det har man ju striingt taget alldeles ritt i. Arbetet
vid en sidan division kriver hégt kvalificerad per-
sonal for sdvil de tekniska som taktiska uppgif-
terna. Gemensamt har de triffar p4 hég nivd dir
uppeidetbli...

Det var 4r 1961 som KM:t fattade beslutet att infor-
liva det engelska systemet Bloodhound Mk 2 i virt
svenska totalfdrsvar. Aret dirpd startade utbildningen
av svenska instruktorer hos tillverkarna och hos RAF
i Storbritannien. Instruktérerna finns nu vid F8, dit
all grundliggande teknisk och taktisk utbildning av
bide fast anstilld och virnpliktig personal inom ro-

Som synes dr det en imponerande anblick d4 roboten ger sig
#vig. Rokurvecklingen dr enorm fust i startogonblicker,

botsystemet forlagts, Vidareutbildningen och tillimp-
ningsdvningarna ankommer diremot p& divisionerna
syilva.

Robotsystem 68 ir i engelsk tjinst anpassat fér luft-
transport, eftersom det avses skydda baser i Mellersta
och Fjirran Ostern. Det svenska anvindningssittet
kriver emellertid att enheterna kan transporteras pi
landsvig. Denna anpassning fick d3 utféras i Flyg-
materielfdrvaltningens regi. Krivande prov i samarbe-
te med tillverkarna foregick den slutliga utformningen
av transportenheterna.

Under dren 1964-—1966 levererades materielen. De
tolv grupper som innefattades var vid leveransen av
varierande modifieringsstandard beroende pé att mo-
difieringar efter hand inférts under produktionen.
Detta gjorde det nddvindigt med kompletterande
modifieringsomgdngar dels under leveranstiden och
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dels i sjilva slutskedet for att fora upp samtliga grup-
per till den sist levererade gruppens standard. Man ir
f n sysselsatt med ytterligare en modifieringsomging,
avsedd att hoja materielens prestanda och 6ka utrust-
ningen s k storfasthet.

Underhéllsorganisationen

Underhillsorganisationen har anpassats si, att den

med mycket smi #ndringar kan utnyttjas effektivt

dven i krig. I stort har man féljande uppdelning:

e Forbandsnivd (A-nivd) innebdr dtgirder for att
hilla materielen i drift, sdsom systemprov, enhets-
byte i markutrustningen och vissa reparationer.

e Regional nivd (B-nivd) innebir dtgirder vid ro-
botverkstad vad giller robot- och lavettenheter
som kriver speciell miljé och provutrustning m m.

e Central nivd (C-nivd) utfor reparationer av ue och
dversyner av materielen. Centralt finns dven mo-
bila servicegrupper som vid avrop snabbt kan ryc-
ka ut till A-nivin och understddja forbandets tek-
niker vid svirare fel eller vid ue-byte som kriver
speciell provutrustning.

Rb-division
i fredstjanst

Den rutinmissiga fredstjinsten vid vira robot-
divisioner indelas i formell och tillimpad verk-
samhet, Under rubriken formell verksamhet in-
lemmas planliggning, utbildning och teknisk
tjanst (underhdll). I den tillimpade verksam-
heten giller det forbandsovningar, applikato-
riska exempel, spel och operativa évningar. Den
tillimpade verksamheten dominerar men vad
som tyms under formell verksamhet it ocksd
nédvindigt for att effektivt kunna driva till-
limpningsévningarna.

F6r underhillsarbetet har flygmaterielforvaltningen
tagit fram foreskrifter for A- och B-nivderna, Hirtill
kommer provféreskrifter for C-nivins behov. Natur-
ligtvis utnyttjas ocksd beskrivningar och kopplings-
scheman vid felsokning.

P4 grund av speciella miljokrav sker tillsynerna av
robotar och lavettenheter enbart pd regional nivd. For
provning i samband hirmed krivs mycket komplice-
rade och dyrbara provutrustningar. Enidr behovet av
kalendertidsbundna tillsyner for robotarna ir gynn-
samt har man efter att frin bdrjan ha haft tvd verk-
stider nu kunnat begrinsa B-verksamheten till endast
en verkstad, AB Teleunderhall i Vixjo.

Verkstadstiden for en robot ir cirka 30 arbetstim-
mar, varav 10 gir &t for elektronikproven. Transpor-
terna av robotar och lavettenheter till och frin forban-
den svarar B-verkstaden for och detta kriver en sir-
skild transportorganisation. Endast mindre mekaniska
reparationer utférs vid materielavdelningarnas verk-
stader.
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Robotingenjérer

D3 materielavdelningarna tidigare saknat robotteknisk
personal har osikerhet forelegat betriffande materiel-
dvervakningen. For att Overbrygga detta har man nu
inrittat tvd tjinster som robotingenjorer, en vid F§ —
ding Fogelqvist — och en vid F17 — ding Flodkvist.
Den f6rstnimnde har uppgifter dven vid F13 och den
senare ocksd vid F10 och F12. Rbing ir understillda
respektive tekniska chefer och #r bl a kontaktmin
mellan forbanden  verkstiderna och sakinstanserna in-
om FMYV.,

Data om data

Datatekniken har naturligtvis ett stort utrymme hos
vira robotforband. Detta giller sivil det operativa
skeendet som den tekniska rapporteringen av felindi-
kationerna. FMV:s datacentral spelar en betydande
roll vad giller utvirderingen av felen. Sanna indika-
tioner kan erhdllas med ett minimum av personalin-
sats.

Den operativa tillgingligheten liksom behovet av
underhdll underséks med jimna mellanrum. Det sker
genom s k intensivprov, d v s man kér materielen in-
tensivt och s nira operativa betingelser som méjligt
under en viss tid. Strningar inrapporteras och resul-
taten av proven tillsammans med utvirdering av den
tekniska rapporteringen har givit virdefullt underlag
for bedomning av prestanda och tillginglighet. Svag-
heter hos materielen har direkt kunnat pivisas och t-
girdas.

Dopplereffekt

Genom att vira svenska robotdivisioner blivit rorliga
forband dr de vil anpassade for skyddet av virt land.
Denna rorlighet kan ldtt utnyttjas f6r tickningen av
en landsdel, dessutom kan férbanden skydda sig sjdlva
pé ett bittre sitt.

Inom varje robotdivision finns tvd grupper som
var och en enskilt genomf6r strid. Gruppen bestdr i
huvudsak av belysningsradar, robotgruppcentral, fyra
lavetter och robotar. Till detta kommer elverk, kablar
av atskilliga kilometers lingd, provutrustningar och
fordon.

Det gir at atskilliga kilometer kabel hos en roboigrupp och
det ir dessutom vikiigt att denna kabel bebandlas forsikrige.
Hir Gr et kabelbirarlag med ndgor som kan liknas vid
Loch Ness-odjuret.
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Belysningsradarn ir en s k CW-radar som utnyttjar
dopplereffekten. Det innebit att varje féremil som
ror sig i radarstrilen reflekterar radarenergin som en
signal med en frekvensindring proportionell mot ma-
lets radiella hastighet. Man kan dirmed bittre félja
mi| pa ldg hojd dir markekon i vanliga fall kan stora.
Flera egenskaper hos CW-radarn forsvirar dessutom
verkan av fientlig elektronisk storning.

Nervcentrum

Robotgruppcentralen kan sigas vara stridsgruppens
nervcentrum, varifrin robotstridsledaren opererar, En
elektronisk datamaskin med hég kapacitet ger snabbt
de uppgifter som behdvs och dessa presenteras for ro-
botstridsledaren. Normalt hér lv-robotgrupperna till
Stril-60-systemet. Men varje grupp kan dven operera
sjalvstindigt.

Roboten dr dtta meter 1ing och viger tvi ton (start-
vikten). Den drivs av tvd rammotorer, typ Thor BT2,
Dessa motorer kan emellertid inte limna dragkraft
forrdn i 6verljudsfart. Fyra startraketer accelererar dir-
for upp roboten i limplig fart och raketerna fills se-
dan de brunnit ut.

Framférpunkten

Roboten styr mot milet enligt s k syftbaringsstyrning.
Det innebir att den styr mot en framforpunkt, dic
milet och roboten kommer att métas. Robotens mil-
sbkare “ser” radarreflexerna frin malet, vars fart,
héjd och kurs avkinns.

Roboten mandvreras som ett vanligt flygplan. Ving-
arna dr rrliga men stabilisatorerna fasta. Vingarna
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mandvreras med hydrauliska domkrafter och kan vri-
das s att de fungerar bdde som skev- och héjdroder.

Lavetten har tre huvudfunktioner: a) att hilla ro-
boten i korrekt elevationsvinkel, b) att forse roboten
med hydraultryck, elkraft m m och ¢) att vrida in ro-
boten i ritt utgingsbiring. Samévning av ett robotfsr-
band stiller speciella krav, Man kan ju inte skjuta upp
sd minga robotar enbart f6r 6vningsindamail eftersom
det ror sig om mycket stora slantar. Skjutprov har
emellertid som framgitt av dagspressen givit verkligt
lyckade resultat och klart bevisat vapensystemets ef-
fektivitet. OperatSrerna trinas i simulatorer och de
virnpliktiga drillas i att snabbt komma pd plats och
klargdra stridsenheterna. S& nir det smiller, si smiller
det hogt, snabbt och triffsikert.

KRASCH!

I TIFF 1/67 omtalades att det intriffat 52 mark-
haverier och tillbud, dir markpersonalen var ansvarig.
Vi kan nu tala om att en bittring ir synbar. Under 4r
1967 har rapporterats 38 markhaverier och tillbud,
vilket utgdr 73 % av 1966 irs siffra.

Alltjimt intriffar dock kollisioner med rulltank,
tankbil, stagg, pugg o s v vid in- och utkdrning, dir
kanske bidde mekaniker och flygforare fir ta skulden
pé sig. P4 ndgot sitt miste dessa olyckor stivjas. Vad
foresldr Du f6r motdtgirder?
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